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La presente invention a pour objet un aistributeur a plateaux rotat.ifs. 
On salt que les distributeurs a plateaux ont notamment pour but d'amener 
automat ic-uement aes objets predetermines cisposes sur lesdits plateaux en vis-a- 
vis d'un organe de manipulation effectuant par exemple leur prehension. 
5 Inversement , I'organe de manipulation peut egaiement disposer des objets Sur 

les plateaux, selon un ardre preetabli. 

Farmi les dispositifs a plateaux mis en oeuvre jusqu'ici, on connait en par- 
ticulier des distriouteurs comportant deux colonnes de demi-plateaux juxtaposes, 
chacun desoits demi-plateaux pouvant s'ecarter par translation verticale du demi- 
10 niateau sus ou sous-jacent, de telle sorte que 1'organe de manipulation puisse 
venir selectionner I'objet Gispose sur l'autre demi-plateau en vis-a-vis. 

Dans de tels dispositifs, il est possible pendant les manipulations sur un 
demi-plateau donne d'une colonne, de choisir le prochain demi-plat.eau sous reser- 
ve que ce dernier soit compris dans 1 'autre colonne. 
15 Cependant, de tels distributeurs connus presentent un certain nombre d'incon- 

v/enients . 

En particulier, l'inertie des parties tournantes mises en oeuvre presente une 
valeur notable, ce qui entraine une consommation de puissance eievee, une structure 
globale compliquee. 

20 Par ailleurs, le temps d'acces et de manipulation est considerablement augmen- 

te par suite du temps appreciable necessite pour entralner les parties tournantes 
en rotation. 

□'autre part, 1'ecartement mutuel des demi-plateaux les uns par rapport aux 
autres entraine la mise en oeuvre de dispositifs de commande compliques presentant 
2 ^ de ce fait de notables risques de pannes. 

En outre, dans de tels dispositifs, on est conduit a utiliser des collecteurs 
tournants pour la transmission des signaux de commande et de controle, ainsi que 
pour le passage du courant d "alimentation des moteurs lies aux parties tournantes 
dont le prix de revient est generalement eleve. 
30 L a presente invention permet de remedier a tous ces inconvenients et elle a 

pour oDjet un distributeur a plateaux rotatifs permettant de positionner automati- 
quement selon une cadence rapide des objets par rapport a un organe de manipulation 
fixe, ledit distributeur presentant par ailleurs une structure simple associee a 
une fiabilite eievee. 

35 Selon 1* invention, le distributeur a plateaux rotatifs est constitue essen- 

tiellement par un bati fixe recevant, par 1 1 intermediaire de glissieres verticales, 
la partie inferieure d'un equipage mobile en translation verticale, ledit equipage 
mobile comportant par ailleurs une partie mediane horizontals et une partie supe- 
rieure constitute par une colonne sensiblement cylindrique autour de laquelle sont 

40 articules lesdits plateaux rotatifs superposes, mobiles en rotation les uns par 



BNSOOCID: <FR 2087081 A5 1 > 



70 16251 2 2087081 

rapport aux autres, chacun des plateaux susdits recevant a sa peripherie les objets 
destines a etre manipules au moyen d'un organe de prehension fixe, caracterlse par 
le fait que chacun des plateaux rotatifs comporte a sa peripherie une encoche 
radiale de largeur legerement superieure a la largeur dudit organe de prehension, 
5 de telle sorte que chacun des objets a manipuler puisse etre amene, par une rota- 
tion du plateau sur lequel il est dispose, suivie d'une translation verticale 
dudit equipage mobile, dans une position exactement sous- jacente a celle de 1'or- 
gane de prehension. 

Un tel distributeur presente un certain nombre d'avantages. 
10 Un de ces avantages resulte du fait que l'inertie des plateaux presente une 

valeur tres faible, ce qui permet d'utiliser des moteurs electriques de puissance 
reduite. II s'ensuitgque le cout du distributeur objet de 1'invention est parti- 
culierement peu eleve. 

Un deuxieme avantage decoule du fait que par suite du faible temps de rotation 
15 des plateaux, un tel distributeur assure un temps d'acces des objets particuliere- 
ment court- II en resulte une cadence operationnelle particulierement elevee, comp- 
te tenu du fait que le nombre de rotations desdits plateaux au cours d ' une .operation 
de distribution est generalement le centuple du nombre de translations des plateaux. 
Un autre avantage resulte^ du fait que le dispositif de comrnande des mouvements 
20 des plateaux est d'une realisation particulierement simple, ce qui se traduit par 
un prix mo.dique. de realisation d'un tel distributeur. 

Un autre avantage decoule du fait que dans' un tel dispositif, il est toujours 
possible de preselectionner un quelconque plateau pendant les manipulations effec- 
tuees sur un autre plateau. Le dispositif objet de 1* invention presente done des 
25 performances elevees ainsi qu'un champ d 1 applications particulierement etendu. 

D' autres caracteristiques et avantages de 1' invention ressortent de la des- 
cription qui suit donnee a titre d'exemple purement illustratif mais nullement 
limitatif en reference aux dessins et schemas annexes dans lesquels : 

- la figure .1 represente en coupe longitudinale un distributeur a plateaux rotatifs 
30 selon 1' invention. 

- la figure 2 represente une vue de dessus de 1 1 un des plateaux rotatifs du dis- 
tributeur selon 1* invention. 

- la figure 3 represente en perspective un distributeur a plateaux rotatifs selon 
1 'invention. 

35 Selon la figure 1, un distributeur a plateaux rotatifs mis en oeuvre a titre 

d'exemple pour effectuer le prelevement d 1 echantillons sanguins dans une chaine 
automatique d'analyse comprend essentiellement un bSti fixe 1, comportant des 
glissieres verticales 2 protegees par des jupes 5 dans lesquelles peut coulisser 
la partie inferieure 3 d'un equipage mobile reference 4 dans son ensemble. L'£qui- 

40 

page 4 comprend par ailleurs, une partie mediane 6 horizontale ainsi qu'une partie 
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auperieure ou colonne 7 sensiblement cylindrique comportant d'une part des evide- 
ments radiaux 8 et d f autre part, un alesage axial 9. Autour de la colonne 7 sont 
superposes les plateaux rotatifs 10, 11, 12, 13, 14, 15 par 1 ' intermediaire de rou- 
lements a billes tels que 16, le plateau inferieur, en 1 'occurence le plateau 1Q 
5 reposant sur la partie mediane 6 de 1" Equipage mobile 4 par 1 1 intermediaire du rou- 
lement a billes 17. Par ailleurs, lesdits plateaux sont articules autour de la 
colonne 7 au moyen de roulements a billes tels que 18. 

Sur la peripheric des plateaux, sont disposes de facon compacte des recipients 
portant des reperes A1 , A25, B1 , B25..., par exemple, et renfermant des echantillons 

10 sanguins dont le prelevement doit §tre effectue au moyen de la pipette fixe 21, 

une telle disposition apparaissant plus nettement figure 3- Le dispositif d'entrai- 
nement de l'equipage mobile 4 en translation verticale est constitue par une vis 
22 solidaire en translation du bati 1 introduite dans 1 'alesage 9 cooperant avec 
un ecrou 23 solidaire de la colonne 7, ladite vis etant entrainee par un moteur 24 

15 fixe sur une corniere 25 liee au b§ti 1. Le dispositif d 'entrainement autonome de 
chacun des plateaux est constitue, par exemple pour le plateau superieur 15, d'un 
pignon 26 engrenant sur une couronne 27 dudit plateau, ledit pignon etant dispose 
dans l'evidement radial 8 correspondant de la colonne 7. Ce pignon 26 est cale sur 
un arbre 28 traversant la colonne 7, et entraine en rotation au moyen d'un moteur 

20 29 fixe sur une corniere 30 liee a la partie mediane 6 de l'equipage mobile 4. Bien 
entendu, chacun des plateaux est entraine en rotation par un dispositif analogue 
On voit en particulier sur la figure 1 le dispositif d' entrainement du plateau in- 
ferieur 10 constitue de meme par le pignon 31 engrenant sur la couronne 32 et en- 
traine par le moteur 33 par 1 ' intermediaire de 1'arbre 34. 

25 Enfin, un capot 35 assure la protection de tels dispositif s. 

La figure 2 permet de preciser certains details et organes precedemment 
decrits et en particulier le pignon 26 engrenant sur la couronne 27 du plateau 15 
par exemple. On voit egalement sur cette figure les recipients A1 , A2 ... A49, A50, 
juxtaposes de fagon compacte sur la peripherie dudit plateau, ainsi qu'un disposi- 

^0 tif d'indexage a butees 36 en soi connu assurant un positionnement precis du pla- 
teau a chaque operation de prelevement. 

La figure 3 montre de meme la disposition des recipients sur la peripherie 
des plateaux et, de plus, les encoches radiales 40, 41, 42, 43, 44, 45 des pla~ 
teaux 10, 11, 12, 13, 14, 15 respectivement . 

35 Le fonctionnement d'un tel distributeur est le suivant (figures 1 a 3) : 

Au debut du cycle de distribution, les encoches 40 a 45 des plateaux 10 a 
15 sont supposees etre disposees dans leur ensemble sous la pipette 21 qui se 
trouve done immediatement sus-jacente au plateau superieur 15. Supposons que I'on 
desire prelever du sang dans les recipients A2, E47 et. F9 successivement (figure 
40 3) , disposes sur les plateaux 15, 11 et 10 respectivement. En premier lieu, on 
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fintraine en rotation individuelle le plateau 15 de telle sorte que le recipient A2 
vienne en position sous-jacente a celle de la pipette 21 . On preleve le sang 
dans le recipient A2 tandis que 1'on fait tourner le plateau 11 jusqu'a ce que 
le recipient E47 vienne en position sous-jacente a celle de la pipette 21. Puis 
on fait tourner ledit plateau 15 jusqu'a ce que son encoche 45 vienne en position 
sous-jacente a la pipette 21. On precede a ce moment a la translation verticale 
de 1' equipage mobile 4 jusqu'a ce que la pipette 21 vienne en position immediate- 
ment sus-jacente au recipient E47 du plateau 11 et on preleve le sang qui y est 
contenu. Dans le meme temps on fait tourner le plateau 10 jusqu'a ce que le reci- 
pient F9 vienne en position sous-jacente a celle de la pipette 21 . On fait alors 
tourner le plateaj 11 pour amener son encoche 41 en position sous-jacente a la 
pipette 21 . 

A ce moment, une nouvelle translation de 1 'equipage mobile 4 amene le reci- 
pient F9 au niveau de la pipette 21 de telle sorte que le sang puisse y etre pre- 
leve ainsi que l'illustre la figure 3. Les prelevements etant termines, on peut 
alors entrainer 1' equipage mobile vers le bas de facon que la pipette 21 se trouve 
a nouveau au niveau du plateau 15, tandis que le plateau 10 est entraine "en rota*- 
tion jusqu'a ce que son encoche 40 vienne en prolongement des encoches des autres 
plateaux. On peut alors effectuer un nouveau cycle de prelevements a la maniere 
qui vient d'etre decrite. 

Bien entendu, le distributeur peut egalement effectuer des operations sys^ 
tematiques, c ' est-a-dire , prelever le sang dans tous les recipients de chaque 
plateau, les uns apres les autres. Dans ce cas, on fait tourner tous les-~plateaux 
de fagon a amener le premier recipient en position sous-jacente £ celle de r la pi^ 
pette 21. Puis on effectue les prelevements sur le plateau 15 depuis le premier 
recipient A1 jusqu'au dernier A50 en entrainant ledit plateau dans une rotation 
pas a pas* On procede ensuite a une derniere rotation du plateau 15 pour amener 
son encoche 45 sous la pipette 21 suivie d'une translation verticale de 1' equipage 
mobile de telle sorte que le recipient B1 se trouve sous la pipette 21, et ainsi 



On a decrit ci-dessus une operation de prelevement- effectuee dans un ordre 
croissant. Bien entendu, on peut effectuer des operations dans un ordre deeroissant 
et en general absolument quelconque. Par exemple, on pourra prelever successivement 
les echantillons contenus dans les recipients D28, A7, F34, A41 a la maniere pr6** 
cedemment decrite. 

Le dispositif objet de 1' invention peut etre utilise dans tous les cas oQ 
la distribution d'objets doit etre assured de fagon rapide et precise ainsi que 
selon un ordre predetermined 

Outre le prelevement d' echantillons sanguins dicrit a titre d' exemple, un 



tel distributeur peut etre utilise pour realiser automatiquement une distribution 



30 



de suite. 
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predetermine© de pieces de natures di verses, l'organe de prehension etant adapte 
a chaque cas particulier, I'axe de I'appareil pouvant en outre etre incline dans 
toutes les positions selon la nature de 1 'application envisagee. 

Bien que le dispositif qui vient d'etre decrit paraisse le plus avantageux 
5 pour la mise en oeuvre de 1' invention dans une situation technique particuliere, 
on comprendra que diverses modifications peuvent lui etre apportees sans sortir 
du cadre de celle-ci, certains de ses elements pouvant etre remplaces par c'autres 
susceptibles d'y assurer la mime fonction technique. 
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REVINDICATIONS. 



1/ Distributeur a plateaux rotatifs superposes constitue essentiellement par un 
bati fixe recevant, par 1 ' intermediaire de glissieres verticales, la partie in- 
ferieure d'un equipage mobile en translation verticale, ledit equipage mobile 
camportant par ailleurs une partie mediane horizontals et une partie superieure 
constituee par une colonne sensiblement cylindrique autour de laquelle sont 
articules lesdits plateaux rotatifs superposes, mobiles, en rotation les uns par 
rapport aux autres,- chacun des plateaux susdits recevant a sa periph^rie les objets 
destines a etre manipules au moyen d'un organe de prehension fixe, caracterise par 
le fait que chacur des plateaux . rotatifs comporte a sa peripheric une encoche 
radiale de largeur legerement superieure a la largeur dudit organe de prehension, 
de telle sorte que chacun des objets a manipuler puisse Stre amene, par une rota- 
tion du plateau sur lequel il est dispose, suivie d'une translation verticale 
dudit equipage mobile, dans une position exactement sous-jacente a celle de 1 'or- 
gane de prehension. 

2/ Distributeur selan la revendication 1, caracterise par le fait que pendant la 
manipulation d'un objet par ledit organe de prehension, le plateau sur lequel 
se trouve dispose 1' objet suivant a manipuler est entraine en rotation de sorte 
que ledit objet suivant vienne dans une position exactement sous-jacente a celle 
de 1' organe de prehension - 

3/ Distributeur selon 1* une des revendications 1 et 2, caracterise par le fait 
que l'axe de rotation, est incline par rapport a 1 r horizpntale d'un angle compris 
entre 0 et 90* - 

4/ Distributeur selon l.'une des revendications 1 a 3, caracterise par lefait que 
1 ' entrainement dudit equipage mobile en translation verticale est effectue au 
moyen d'un dispositif vis^ecrou lie a ladite colonne. 

5/ Distributeur. selon i'une des revendications 1 a 4, caracterise par le fait que 
chacun desdits plateaux est entraine en rotation par une couronne engrenant sur 
un pignon dispose dans un evidement de la colonne dudit equipage mobile. 
6/ Distributeur selon l'une des revendications 1 a 5, caracterise par le fait que 
ledit pignon est solidaire d'un moyen d 1 entrainement atjtonome. 
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